
 

本科毕业答辩安排表 

学  院 机械工程学院 专  业 机械(含中德)、车辆、电气、机器人 

组  别 
2022140118

末位 1 组 
答辩日期 2026 年 5 月 29 日   答辩地点 三教 206 

答辩组长 高大威 
答辩组 

成员 
熊敏、李孝茹、王景霞、王天琦（兼秘书） 

时  间 姓  名 学  号 指导教师 论文题目 

9:00 蔡一凡 2235053908 李炳初 用于腰肌抗疲劳的穿戴式外骨骼设计 

9:00 吴雨衡 2235053723 于大泳 球团分拣机器人设计与仿真 

9:00 钟佳顺 2214070322 范开国 高速钻铣中心结构设计 

9:00 张书玮 2235050831 朱裕 退役电池螺丝自动拆卸系统结构设计 

9:00 朱泓烨 2235053730 于大泳 黄桃采摘机器人设计与仿真 

9:00 邓肯 2235054610 李强 全自动洛氏硬度测试仪结构优化设计 

9:00 杨宇杰 2214070119 汪昌盛 固态电池系统结构设计及其实验验证分析 

9:00 李扬 2235053813 刘旭燕 电主轴热力耦合特性分析及冷却结构 

11:00 王非常 2235052620 李天箭 三自由度多关节型上料机器人结构设计 

11:00 瓮阳 2214070217 叶卉 半导体元件光电化学机械抛光平台设计 

11:00 王伟 2235051626 杨雪 周向垂直型沟槽结构化砂轮机械修整平台设计 

11:00 朱皓 2235050531 丁子珊 超长条带精密磨抛机设 计 

11:00 董厚德 2214070107 焦古月 小型卷扬机设计及其减速器齿轮接触疲劳分析 

     

     

     

     

     

     

     

 



 

本科毕业答辩安排表 

学  院 机械工程学院 专  业 机械(含中德)、车辆、电气、机器人 

组  别 
2022140119

末位 2 组 
答辩日期 2026 年 5 月 29 日 答辩地点 三教 306 

答辩组长 陈光胜 
答辩组 

成员 
顾春兴、姜松、成张佳宁、朱裕（兼秘书） 

时  间 姓  名 学  号 指导教师 论文题目 

9:00 廖伟杰 2214070312 叶卉 自由曲面柔性夹持结构设计 

9:00 徐宇锋 2235051026 赵倩 空间机械臂一体化关节设计  

9:00 沈慈生 2235051423 刘旭燕 砂轮磨削电主轴轻量化结构设计与装配工艺规划 

9:00 彭攀 2235050418 杨圣落 基于套索传动的紧凑型机械臂设计 

9:00 李卓 2235053115 唐晓冰 物流系统的分拣装置设计 

9:00 王瑞晨 2235052025 胡育佳 双主轴箱立式加工中心设计 

9:00 宋泽阳 2235053819 高卡 单筒滚筒式干燥器的结构设计  

13:00 王梓翔 2235050422 周龙 面向回转类零件精密磨削装置设计及主轴分析 

13:00 何鑫宇 2235051213 尹丛勃 极寒工况电源系统设计及仿真研究 

13:00 韦景倍 2135052124 赵礼辉 车辆载荷柔性采集系统结构设计与分析 

13:00 任俊曜 2235060620 陈国平 基于物联网的火灾探测报警系统的设计  

13:00 杨梦想 2235053125 黄瑶 基于视觉伺服的水下机器人巡线控制 

     

     

     

     

     

     

     

 

 



 

本科毕业答辩安排表 

学  院 机械工程学院 专  业 机械(含中德)、车辆、电气、机器人 

组  别 
2022140904

末位 3 组 
答辩日期 2026 年 5 月 29 日 答辩地点 一教 217 

答辩组长 陈龙 
答辩组 

成员 
冯金芝、张巍、邱彬彬、李涵（兼秘书） 

时  间 姓  名 学  号 指导教师 论文题目 

13:00 宁倬晨 2035060423 姜松 紫外光协同液相等离子体放电水处理系统设计 

13:00 黄光浩 2135061713 李田丰 智能循迹小车运动控制系统设计 

13:00 覃爽 2035060525 杨迪瑞 基于 LoRa 技术的电能质量监控系统设计 

13:00 何斯林 2235061313 王永刚 GaN 开关驱动电路设计 

13:00 张昕 2235061827 王景霞 人工智能驱动的 eVTOL 电机优化设计 

13:00 舒蕊 2235053304 罗云 基于充电桩网关化的 AGV 间歇式数据汇集方法研

究 

13:00 王子赫 2235052721 赵胤君 基于 3UPS/S 构型的刚柔耦合连续体机器人设计 

13:00 范宇航 2235051513 冯金芝 某型车麦弗逊悬架结构改进设计 

15:00 张招 2235052228 刘哲 多孔胞体材料填充复合结构的耐撞性分析 

15:00 付世鹏 2235052409 王振军 电动汽车动力电池包底部碰撞防护结构建模、优化

与安全性提升研究 

15:00 陈荣起 2214070205 焦古月 带式输送机张紧装置设计及其滚筒的热应力研究 

15:00 曹贺宁 2214070304 王天琦 胶囊式供水管网检漏机器人及其释放机构设计 

     

     

     

     

     

     

     

 

 



 

本科毕业答辩安排表 

学  院 机械工程学院 专  业 机械(含中德)、车辆、电气、机器人 

组  别 
2022140120

推优 1 组 
答辩日期 2026 年 5 月 29 日 答辩地点 一教 230 

答辩组长 褚振忠 
答辩组 

成员 
张横、刘哲、王卓、汪昌盛（兼秘书） 

时  间 姓  名 学  号 指导教师 论文题目 

8:30 王馨涵 2235053802 王神龙 气体驱动的柔性可穿戴手套设计与力学模型研究 

8:30 周兵 2235050530 王神龙 水下蝠鲼机器人设计与集群编队控制研究 

8:30 赵柯帆 2235052728 王神龙 
真实载荷工况下多自由度准零刚度隔振器设计与

研究 

8:30 胡振 2235050312 冯春花 废弃动力电池拆卸机器人结构设计 

8:30 涂乐宜 2235052406 申慧敏 欠驱动灵巧手结构设计与性能分析 

8:30 施皓轩 2235050924 王艳 超声金刚石线锯机床设计 

8:30 李禾然 2235051403 刘芳 砂轮架进给系统设计 

8:30 刘腾宇 2235053102 刘畅 液压多路阀结构设计及阀芯磨损的智能诊断方法 

8:30 程吴斌 2235051111 朱文博 液体灌装自动化流水线设计 

8:30 唐伟杰 2235050222 宋有硕 一种仓储物流自动导引小车的结构设计与分析 

     

     

     

     

     

     

     

     

 

 

 

 



 

本科毕业答辩安排表 

学  院 机械工程学院 专  业 机械(含中德)、车辆、电气、机器人 

组  别 
2022140121

推优 2 组 
答辩日期 2026 年 5 月 29 日 答辩地点 仪表二馆 305 

答辩组长 高卡 
答辩组 

成员 
范开国、张东东、姚磊、王一飞（兼秘书） 

时  间 姓  名 学  号 指导教师 论文题目 

13:00 李昊轩 2235051617 吴薇 四翼仿生蝴蝶结构设计 

13:00 王瀚石 2235052820 高佳丽 转盘式激光熔覆粉末输运装置结构设计 

13:00 张振泰 2235052229 李天箭 平面零件智能排版剪裁设计 

13:00 李柏杨 2235051915 余慧杰 大鼠头部扭转致伤实验装置设计 

13:00 赵康玲 2235053806 江小辉 
大型复杂薄壁件的机器人残余应力测试及调控平

台设计 

13:00 李林江 2235052913 黄元辰 小型多功能半干法纤维缠绕机结构设计 

13:00 时政钰 2214070201 李孝茹 机械臂智能分拣系统设计 

13:00 蒋万杰 2235051515 苏金环 超精密数控磨床高精度液体静压导轨设计与优化 

15:00 陆艺昀 2235053003 李想 通讯延时下车辆纵向速度跟踪控制研究 

15:00 王鑫 2235054723 刘哲 三周期极小曲面三维点阵结构的防护性能分析 

15:00 戚源洋 2235053420 王艳 全自动双面贴标生产线设计 

     

     

     

     

     

     

     

     

 

 



 

本科毕业答辩安排表 

学  院 机械工程学院 专  业 机械(含中德)、车辆、电气、机器人 

组  别 
2022140809

推优 3 组 
答辩日期 2026 年 5 月 29 日 答辩地点 一教 316 

答辩组长 孙伟卿 
答辩组 

成员 
谢明、吴世青、赵金星、黄之文（兼秘书） 

时  间 姓  名 学  号 指导教师 论文题目 

13:15 黄海棋 2235052112 孙涛 锂离子电池多时间尺度 SOC 估计及偏差预警 

13:15 徐睿琦 2235060327 夏鲲 
面向复杂骑行场景的多目标融合检测嵌入式系统

设计 

13:15 钱芝运 2235060323 张巍 隐私保护约束下的虚拟电厂调度模型设计 

13:15 唐备 2235053521 黄瑶 水下机器人三维覆盖路径规划算法研究 

13:15 于文俊 2235051431 黄瑶 钍基熔盐堆系统的控制仿真与优化策略 

13:15 李潍楚 2235050619 王卓 基于紧耦合 VIO 的平滑相机运动轨迹研究 

13:15 王添翼 2235054322 王艳 新型并联机床机构设计 

13:15 王宇进 2235052624 李想 基于高精地图的自动驾驶参考线生成与优化方法

研究 

15:15 孔聆轩 2235051416 吴薇 行走辅助装置结构设计 

15:15 杨晓固 2235050727 朱文博 一款自动化装袋机构设计 

     

     

     

     

     

     

     

     

     

 


